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Dersin Amaci: Bu dersin amaci, tasitlar iizerindeki yerlesik teshis (OBD) sistemlerini teknik
yonleriyle tanitarak; sensor verisi okuma, ariza tespiti, protokol kullanimi ve uzaktan teshis gibi
yetkinlikler kazandirmaktir. Ogrenciler, gergek zamanli analizlerle OBD sistemlerinin isleyisini
uygulamali olarak 6grenir.

Dersin Hedefi: Bu dersin hedefi, 6grencilere tasitlarda kullanilan yerlesik teshis sistemlerinin ¢aligma
prensiplerini kavratmak ve OBD sistemleri lizerinden ara¢ arizalarini tespit edebilme becerisi
kazandirmaktir. Ders kapsaminda &grencilerin sensdr verilerini okuyabilmeleri, ariza kodlarini
yorumlayabilmeleri, farklt haberlesme protokollerini taniyabilmeleri ve uzaktan teshis
uygulamalarin1  degerlendirebilmeleri amaglanmaktadir. Boylece 06grenciler, modern tasit
teknolojilerinde kullanilan elektronik kontrol ve teshis sistemlerine yonelik temel teknik bilgi ve
uygulama becerisi kazanirlar.

Dersin Igerigi: Bu derste, tasitlarda kullanilan yerlesik teshis sistemlerinin temel yapis ve ¢alisma
prensipleri ele alinir. OBD sistemlerinin gelisimi, OBD-I ve OBD-II standartlar1, elektronik kontrol
iinitesi, sensorler ve aktiiatorler hakkinda bilgi verilir. Araglardan sensor verilerinin okunmasi, ariza
kodlariin tespit edilmesi ve yorumlanmasi uygulamali olarak incelenir. Ayrica CAN-Bus, ISO ve
diger haberlesme protokolleri tanitilir. Ders kapsaminda gercek zamanli veri analizi, ariza teshis
cihazlarinin kullanimi, emisyon kontrol sistemleri ve uzaktan teshis uygulamalari {izerinde durulur.
Ogrenciler, 6rnek uygulamalar ve arag verileri iizerinden OBD sistemlerinin bakim, onarim ve ariza
analizindeki 6nemini 6grenir.

Dersin Ogrenim Ciktilar1 (DOC)

DOC1: OBD sistemlerinin tarihsel gelisimini, mimarisini ve temel protokollerini agiklayabilir.
DOC2: Motor kontrol iinitesi (ECU) ve OBD entegrasyonunu sensdr-aktiiatér diizeyinde analiz
edebilir.

DOC3: DTC kodlarmi yorumlayarak ariza teshisi yapabilir, freeze frame ve canli veri analizi
gerceklestirebilir.

DOC4: OBD ariza tespit cihazlarmi (scan tool, OBD reader) kullanarak temel test senaryolar
uygulayabilir.

DOCS5: Mobil uygulamalar, uzaktan teshis, veri giivenligi ve elektrikli araglardaki OBD ¢oziimlerini

degerlendirebilir.

Dersin meslege katkisi (bilgi, beceri ve yetkinlik): Bu ders, 6grencilerin modern tagitlarda kullanilan
OBD sistemlerini tanimasini ve ara¢ arizalarii elektronik ortamda tespit edebilmesini saglar.
Ogrenciler; sensor verilerini okuma, ariza kodlarmi yorumlama, teshis cihazlarini kullanma ve
uzaktan ariza analizi yapma becerisi kazanir. Bu sayede otomotiv servisleri, bakim-onarim birimleri,
filo yonetimi ve arag teknolojileri alanlarinda mesleki yeterlilikleri gelisir.

Ogretim ydntem ve teknikleri: Ders; teorik anlatim, soru-cevap, uygulamali gdsterim ve drnek olay
incelemeleriyle islenmelidir. OBD cihazlar1 kullanilarak sensor verisi okuma, ariza kodu tespiti ve
gercek zamanli veri analizi uygulamalar1 yapilmalidir. Ayrica grup caligmalari, ariza senaryolar1 ve

kisa proje/sunum etkinlikleriyle 6grencilerin uygulama becerileri desteklenmelidir.
Olgme Degerlendirme:

Siav Adi: Metot Say1 Agirhik Yiizdesi

Ara Smav 8 Hafta icinde 1 adet yiiz yiize sinav 1 %40

Genel Smav Dénem sonunda 1 adet yiiz yiize sinav 1 %60

Kaynaklar (Yazili, gorsel vs.): Araglarda Elektronik Sistemler ve Ariza Teshis Teknolojileri" — Mustafa Bostanci, Tasit Teknolojisinde
Elektrik-Elektronik Sistemler" — . Cevat Avsar, OBD-II Sistemleri ve Teshis Uygulamalart" — (Meslek Yiiksekokulu ders notlar1 — MEB
kaynakli), TSE ve Ulastirma Bakanligi OBD yo6netmelikleri, Automotive Diagnostic Systems: Understanding OBD-I & OBD-II" — Keith
McCordDers notlari.

On kosul dersler ve Kosullar: Ders igin gerekli materyallerin temini ve ders ortamlarinda zamaninda bulunma sorumlulugu dgrenciye aittir.



Dersin 6grenim ¢iktilarmin program ¢iktilari ile olan iligkileri:

Program Ciktilar1 (PC)

Dersin Ogrenim Ciktilarinin Program
Ciktilaryla Iliskisi

DOC1 DOC2

DOC3

DOC4 | DOC5

PC1: Otomotiv teknolojisi alanina iliskin temel, glincel ve uygulamali bilgilere
sahiptir; motor, gii¢ aktarma organlari, elektrik-elektronik sistemler ve arag
mekanigi hakkinda teknik bilgi kullanir.

PC2: Otomotiv sektoriinde is sagligi ve giivenligi kurallarini, ¢evre bilincini ve
kalite siireglerini bilir; bu siire¢leri uygulamalarda etkin gekilde kullanir.

PC3: Otomotiv teknolojisindeki giincel gelismeleri, yeni teknolojileri (elektrikli ve
hibrit araglar, ADAS, emisyon sistemleri vb.) takip eder ve mesleki uygulamalarda
etkin bigimde kullanir.

PC4: Otomotiv alanina yonelik bilisim ve dijital teknolojileri (diagnostik cihazlar,
ariza tespit yazilimlari, simiilasyon programlari, teknik ¢izim yazilimlari vb.) etkin
ve dogru bir sekilde kullanir.

PC5: Otomotiv alanindaki mesleki problemleri bagimsiz sekilde analiz eder; neden-
sonug iligkisi kurarak ¢dziim 6nerileri gelistirir ve uygulamaya aktarir

PC6: Alanindaki bilgi ve becerileri yazili ve sozlii iletisim yoluyla agik, anlasilir ve
etkili bicimde ifade eder; teknik rapor hazirlayabilir ve sunum yapabilir.

PC7: Otomotiv uygulamalarinda karsilagilan 6ngériilemeyen teknik sorunlarin
¢Ozlimiinde ekip tiyesi olarak etkin rol alir ve sorumluluk iistlenir.

PC8: Kariyer gelisimi, sektorel yenilikler ve yasam boyu 6grenme konusunda
farkindaliga sahiptir; mesleki geligimini siirekli siirdiiriir.

PC9: Otomotiv alanindaki veri toplama, uygulama ve sonuglarmn raporlanmasi
asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerlere uygun davranir.

PC10: Bir yabanci dili (tercihen Ingilizce) kullanarak otomotiv alanindaki teknik
bilgileri takip eder; meslektaslar ve sektor temsilcileriyle iletisim kurabilir.

PC11: Otto - Dizel motor teknolojileri, gii¢ aktarma organlarini, hibrit ve elektrikli
tasit teknolojilerini agiklar ve alani ile ilgili matematiksel hesaplamalar1 yapar

PC12: Igten yanmali motorlarin montaj ve demontaj islemlerini teknik prosediirlere
ve is giivenligi kurallarina uygun olarak gerceklestirir.

PC13: Otomotiv elektrigi ve elektronigi sistemlerinin yap1 ve ¢alisma prensiplerini
aciklar ve ilgili l¢iim—test ekipmanlarini etkin bigimde kullanir.

PC14: Otomotiv parcalarinin bilgisayar destekli tasarimini yapar ve teknik ¢izim
kurallarin1 CAD yazilimlarinda etkin sekilde uygular.

Ders, 6grencilerin temel kavramlar1 kavrayabilmesi igin sistematik ve asamali bir anlatim yontemiyle islenir. Teorik konular gérsel materyaller,
motor diyagramlari ve semalarla ve 6rnek yag ve sogutucu akigkan numunelerle desteklenerek agiklanir. Anlatim sirasinda soru—cevap yontemi
kullanilarak 6grencilerin derse aktif katilimi saglanir; problem ¢ozme ve uygulama 6rnekleriyle 6grenme pekistirilir. Ders konularinin
uygulamalar1 at6lye ve laboratuvar destekli anlatim yapilir.

Katki Orani: 1: %20, 2%40, 3%60, 4%80, 5%100
Giincelleme Tarihi: 06.01.2026

Haftalk islenen Konular (14 hafta)

Hafta Bashk E-Dokiiman Video Kisa Ses
Dosyalari
1 OBD Sistemlerine Giris ve Tarihgesi, OBD-I ve OBD-II'nin gelisimi,
mevzuatlarla iliskisi, temel kavramlar
2 OBD Sistem Yapist ve ECU ile Entegrasyon, ECU’nun OBD sistemi
icindeki rolii, veri akigi ve iglem mantig1
3 OBD Protokolleri ve Veri Iletimi, ISO 9141, SAE J1850, CAN-BUS,
KWP2000, ISO 14230 protokolleri
4 Sensorler ve Aktiiatérlerle OBD Etkilesimi, Lambda sensérii, MAP, X
MAF, TPS, CKP, CMP sensorleri
5 DTC (Diagnostic Trouble Codes) Yapisi ve Kod Okuma X X
6 MIL Yénetimi, OBD Déngiileri ve Freeze Frame Verileri X X
7 Live Data (Canli Veri) Izleme ve Sensor Testi X X
8 OBD Test Cihazlari: Scan Tool, OBD Reader ve Uygulama Pratikleri, E1 X
tipi tarayicilar, bilgisayar tabanl yazilimlar, Bluetooth cihazlar
9 Emisyon Kontrol Sistemleri ve OBD Izleme Fonksiyonlar, Katalitik X X
konvertor, EGR, yakit sistemi, buharlagma kontrolii (EVAP)
10 Regiilasyonlar ve Gosterge Paneli Uyari Sistemleri
11 Siiriis Davranisi, Yakit Tiiketimi ve OBD ile Performans Takibi X X
12 Mobil Uygulamalar, Telematik ve Uzaktan Teshis, OBD mobil X
uygulamalari, veri paylasimi, filo izleme, bulut baglantist
13 OBD Sistemlerinde Siber Giivenlik ve Yeni Nesil Uygulamalar X X
14 Gergek Vaka Analizleri ve Laboratuvar Uygulamalar

Dersin Giin ve Saati | Program web sayfasinda ilan edilecektir.




Ders Goriisme Giin ve Saatleri Ders hocalarinin kapilarinda bulunan haftalik ders programlarimda ilan edilmistir.
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